Chiusura pneum

E R R .

atic a CP80:

Fianchettiina cciaio

Dispositivo a ginocchiera interno
Perno di controllo della posizione finale
Tassello fermoleva esterno

Leve versatili
4 possibil ita
Alesaggio del

inacciaioV 1 e O1
di staffag gio (fronte,
¢ ilindro pneumatico

4 fori di connessione G 1/4 0
2 spilli di regolazione della movimentazione
uttivo P+F  (connessione M12x1)

Finecorsa ind

U EI AUTOMATION

retro e laterali )
: 80 mm

Comando manuale
Pneumatic clamp CP80:
i1 Steel flanks
1  Toggle action mechanism
1 Checking pin for verifying the end position
1 Externala rmlimit dowel
1 Versatile steelarms V1 and O 1
1 4 mounting areas (front, back, and on the sides)
1 Pneumatic cylinder bore : 80 mm
1 4 feeding ports G1/4 0
1 2 adjusting screws of movement
1 Inductive proximity switch P+F (connection M12x1)
1 Hand lever
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Esempi o doéordine
CP80 LA ViC IL 105
Modello ed alesaggio cilindro: Fi ]
CP80 : chiusura standard CP xl)rg.ecorsa. f
CPM8 0: chiusura CP con IR'. f_senza '“‘?Cgrs‘?‘ Ll d
comando manuale : finecorsa in utt.IVO sul lato .gstro.
IL: finecorsa induttivo  sul lato sinistro.
Angol o dbéapertura non regolabile
15, 30, 45, 60, 75, 90, 105 e 120° per leve tipo V1
15, 30, 45, 60, 75, 90 e 105° per leve tipo O1
15, 30, 45, 60, 75, 90, 105 e 120° perlevetipoVl CDS
15. 30. 45. 60. 75. 90 e 105° nper leve tipo O1 CDS
Tipologia leva:
XXX : senza leva
V1C, V1D e V1S (vedere pag. 3)
01C, 01D e O1S  (vedere pag. 4)
Posizione comando manuale: V1 CDS (vedere pag. 5)
LX: predisposizione leva 01 CDS (vedere pag. 6)
LA: leva sinistra
LB: leva destra N.B.: “6 possibile trasf dmehipopOel | a
semplicemente cambiando la posizione della leva.
Ordering example:
CP80 LA VIC L 105_
Model and cylinder bore: Proximity switch:
CP80 : standard clamp CP XX: without proximity switch
CPM8 0: CP clamp with IR: inductive proximity switch on the side left side
manual control IL: inductive proximity switch on the right side
Non - adjustable o pening angle:
15, 30, 45, 60, 75, 90, 105 and 120 ° only for arm type V1
15, 30, 45, 60, 75, 90 and 105 ° only for arm type O1
15, 30, 45, 60, 75, 90, 105 and 120 ° only for arm type V1 CDS
15, 30, 45, 60, 75, 90 and 105 ° only for arm type O1 CDS
Type of arm:
XXX: without arm
V1C, V1D and V1S (see page 3 )
01C, 01D e O1S (see page 4)

Manual control position:
LX: arrangement lever
LA: left lever
LB: right lever

V1 CDS (see page 5)
01 CDS (see page 6)
NOTE: lto6s possible to tr &inbthetypmOt @ e
simply changing the arm position.

Rev.0 1/201 57 CO1.PO 5.PO1




U EI AUTOMATION

CP80 -V1é
Esempio di codicecompl et o per | dordinazione a pagina 2
Example of complete order code at page 2
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Spillo frenatura
N 5| 4xG1/4 Pin adjustmant 150
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Pressione dbé :
Working pressure @» g
2 + 8bar g <
Alesaggio cilindro -—VC I ol 8
Cylinder bore . N
80 mm
# Tolleranze: fori spina £0.02, fori filettati +0.1
# Tolerances: dowel holes +0.02, screw holes +0.1
Angolo max. ddaper tikd’a =
Max. opening angle=1 20°.
EO possibile trasfor mar etipb @l senplicamentercanbiandglaoposizibne dedld leva.
I 't 6s p o s sanskbimehe tlaomp type V1 into the type O1 simply changing the arm position .
Angolo Consumo d| Coppiamax.di Mon:jeinto
Tipo déaper L1 L2 L3 (5 bar) bloccaggio(5bar) fiteano Peso
Type Opening (mm) (mm) (mm) Air consumption Clamping max. Holgin Weight
angle (5 bar) torque (5bar) g
moment
CP80-V 1 é 15° 130 175 429 ~ 2.2 dm?3
CP80-V1 é 30° 144 189 443 ~ 3dm?3
CP80-V1 é 45° 156.5 | 201.5 | 455.5 ~ 3.7 dm?3
CP80-V1 é 60° 169 214 468 ~ 4.4 dm?3
CP80-V 1 é 75° 1815 | 2265 | 480.5 ~ 51 dm?® 1100 Nm 2100Nm | ~18Kg
CP80-V1 é 90° 195 240 494 ~ 59 dm?3
CP80-V1 é 105° 209 254 508 ~ 6.7 dm?3
CP80-V 1 é 120° 222 267 521 ~7.5 dm?3
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CP80-01é
Esempio di codicecompl et o per | dordinazione a pagina 2
Example of complete order code at page 2
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3l I axciar
I Spillo frenatura
Pin adjustment
|
~5 | ~2 138
Pressione d 66 o _
Working pressure m
2 + 8bar 1l * 3
Ale saggio cilindro @ i o o
Cylinder bore i
80 mm L 5
C
— =
# Tolleranze: fori spina £0.02, fori filettati +0.1
# Tolerances: dow el holes £+0.02, screw holes +0.1 184
Angolo max. ddapert wWs’a = 1
Max. opening angle=1 05°.
E6 possibile trasf or mManettipd &1 serhplicersente cambiandp la posizione della leva.
I'tds possible to tr an®Xfidaotm typeh eVl sirhpdy changihgythe arm position
Angolo Consumo d| Coppiamax.di Morr:;iento
Tipo déaper | L1 L2 L3 (5 bar) bloccaggio(5bar) fiteano Peso
Type Opening (mm) (mm) (mm) Air consumption Clamping max. Holgin Weight
angle (5 bar) torque (5bar) momengt
CP80-01 é 15° 130 175 429 ~ 2.2 dm3
CP80-01 é 30° 144 189 443 ~ 3dm3
CP80-01 é 45° 156.5 | 201.5 | 455.5 ~ 3.7 dm3
CP80-01 é 60° 169 214 468 ~ 4.4 dm3 1100 Nm 2100 Nm | ~18Kg
CP80-01 é 75° 1815 | 226.5 | 480.5 ~ 51 dm3
CP80-01 é 90° 195 240 494 ~ 59 dm3
CP80-01 é 105° 209 254 508 ~ 6.7 dm3
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CP80 -V1CDS

Esempio di codice compl

et o

per

Example of complete order code at page 2

| 6ordi
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Spillo frenatura
Nl 5| 4xG1/4” Pin adjustmant 150
\
g@iy
B ~2 138
66
3 30 £0,02 140 01
Pressione dbo § r
Working pressure =
2 + 8bar & 3
Alesaggio cilindro - @l =
Cylinder bore
80 mm !
# Tolleranze: fori spina +0.02, fori filettati +0.1 2
# Tolerances: dowel holes +0.02, screw holes +0.1 ©
Angolo max. ddaper tiP®°a =
Max. opening angle = 120°.
E6 possibile trasformare | a chiusura tipo V1 nel tipo Ol sempl |
ltdéds possible to transform the clamp type V1 into the type 01
. . Momento
Angolo Consumo d Coppiamax.di di
Tipo déaper L1 L2 L3 (5 bar) bloccaggio(5bar) riteano Peso
Type Opening (mm) (mm) (mm) Air consumption Clamping max. Holgin Weight
angle (5 bar) torque (5bar) momengt
CP80-V1 CDS 15° 130 175 429 ~ 2.2 dm?3
CP80-V1 CDS 30° 144 189 443 ~ 3 dm?3
CP80-V1 CDS 45° 156.5 | 201.5 | 455.5 ~ 3.7 dm?3
CP80-V1 CDS 60° 169 214 468 ~ 4.4 dm?3
CP80-V1 CDS 75° 1815 | 2265 | 480.5 ~ 51 dms3 1100 Nm 2100 Nm | ~ 18Kg
CP80-V1 CDS 90° 195 240 494 ~ 5.9 dm?3
CP80-V1 CDS 105° 209 254 508 ~ 6.7 dm?3
CP80-V1 CDS 120° 222 267 521 ~7.5 dm?3
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CP80-01CDS
Esempio di codicecompl et o per | dordinazione a pagina 2
Example of complete order code at page 2
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| Spillo frenatura
Pin adjustment
1
~5 . ]~
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Pressione d |
_ O] b—
Working pressure ] ! <
2 = 8bar ol | ol ©
Alesaggio cilindro =is = .
Cylinder bore 1l
80 mm 1 1 L_i ]
# Tolleranze: fori spina £0.02, fori filettati +0.1 184
# Tolerances: dow el holes £+0.02, screw holes +0.1
Angolo Max. d 6apert W06°a = 1
Max opening angle = 105°
E6 possibile trasf or mManettipd &1 serhplicersente cambiandp la posizione della leva.
I'tdéds possible to tr an®firdorthatypeh eVl sirhpdy changihgythe arm position
Angolo Consumo d|f Coppia max.di Morr:jeinto
Tipo doaper L1 L2 L3 (5 bar) bloccaggio(5bar) riteano Peso
Type Opening (mm) (mm) (mm) Air consumption Clamping max. Holgin Weight
angle (5 bar) torque (5bar) g
moment
CP80-01 CDS 15° 130 175 429 ~ 2.2 dm?3
CP80-01 CDS 30° 144 189 443 ~ 3dm3
CP80-01 CDS 45° 156.5 | 201.5 | 455.5 ~ 3.7 dm?3
CP80-01 CDS 60° 169 214 468 ~ 4.4 dm?3 1100 Nm 2100 Nm | ~18Kg
CP80-01 CDS 75° 181.5 | 226.5 | 480.5 ~ 5.1 dm?3
CP80-01 CDS 90° 195 240 494 ~ 59 dm?3
CP80-01 CDS 105° 209 254 508 ~ 6.7 dm?3
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Chiusura pneumaticaC PM tipoV1l é
Pneumatic clamp C PM type V1é

Esempio di codice compl et o
Example of complete order code at page 2

Pressione d
Working pressure

per | 6ordi

n&zi one a pagina

2 + 8bar
U | 15° | 30° | 45° | 60° | 75° | 90° | 105° | 120°
a | 25° | 42° | 56° | 69° | 81° | 90° | 97° 102°
Tipo Alesaggio cilindro Max. forza manuale applicabile: Peso Momento di ritegno
Type Cylinder bore Max. manual force: Weight Holding moment
CPM80-V 1 é 80mm 200 Nm ~ 18Kg 2100 Nm
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