V EFAurowmnon 3%

Clamping technologies made in Italy since 1966

Ribaltatore pneumo -idraulico R AMI/RF.2
Pneum o-hydraulic swivel unit R AM/RF.2

Caratteristiche principali:
- Blocco (SBI) integrato nella meccanica (brevettato)
- Sistema di cambio angolo facilitato (RFM)
- Versione (RF)con angol o ddapertura fisso
- Fianchetti in alluminio
- Dispositivo a ginocchiera interno
- Braccilevain acciaio  ed a rresto bracci leva esterno
- 2 possibilita di staffaggio (fronte e retro)
- 6 fori di connessione (GAS o NPT)
- 2 smorzatori di finecorsa pneumatici regolabili
- Nuovo f inecorsa induttivo (connessione M12x1)
- Controllo idraulico della movimentazione integrato nel cilindro pn.

Main characteristics:
- Lock system (SBI) integrated into the head (patented)

- Opening angle ea sily adjustable (RFM)
- (RF) version with fixed opening angle ap
- Aluminum flanks ® J/
- Toggle action mechanism g

- Steel arms and external arms stop

- 2 mounting areas (front and back) E_ FE_.
- 6 feeding ports (GAS or NPT) e
- 2 end strokes pneumatic  cushioning adjustable
- New inductive proximity switch (connection M12x1) E -
- Hydraulic mo tion control integrated into
pneumatic cylinder PDF D Step WEB
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Codice ddrdine
Ordering example

RFM125.2

RFM100.2

alesaggio @100mm
cylinder bore @100mm
RFM125.2

alesaggio @125mm
cylinder bore @125mm

RFMA (optional)

RFM160.2
alesaggio @160mm
cylinder bore @160mm

Ti pologia fori d
Feeding ports type:

G: fori tipo Gé=*
ports type Gé*
N: fori tipo é*N
ports type é*N

v

Tipo sensore induttivo:

Inductive sensor type:

P: Pepperl+Fuchs con LED rosso
Pepperl+Fuchs with red LED

RFM200.2
alesaggio ©200mm
cylinder bore @200mm
Angol o dodap
Opening angle v
RFM100.2
O | --- | 29°|45° | 61°| 77° | 92° | 104° | 121°
O/LS | --- | 29° | 45° | 61° | 77° | - | -
\Y --- | 29° | 45° | 61° | 77° | 92° | 104° | 121°
VILS | --- | 29° | 45° | 61° | 77° | 92° | 104° | 121°
RFM125.2 /160.2 / 200.2
0o 15° | 30° | 43° | 61° | 76° | 91° | 107° | ---
O/LS | 15° | 30° | 43° | 61° | 76° | ---
\ 15° | 30° | 43° | 61° | 76° | 91° | 107° | 129°
V/LS | 15° | 30° | 43° | 61° | 76° | 91° | 107° | 129°

Angol i
con | oRF2(vadipagina26 827)

On request are available additional opening angles
with the RF.2(see page 2 6 6 27)

déapertura addizionall

Tipologia braccio leva  (vedere pagine dimensionali)
Swivel arm type (see dimensional pages)
O: braccio leva orizzontale
horizontal arm
V: braccio leva verticale
vertical arm
O/LS: braccio leva orizzontale simmetrico
symmetric horizontal arm
V/LS: braccio leva verticale simmetrico
symmetric vertical arm

Posizione sensore induttivo  (vedere pag. 23):
Inductive sensor position (see page 2 3):
PO: senza
without
PX: sul lato X
on the X side
PY: sul lato Y
on the Y side

Posi zione fori ddal i méint a
finecorsa:

Feeding ports position and cushion adjustment:

!

Y: sul lato Y (dx)
on the Y side (right)

!

X: sul lato X (sx)
on the X side (left)

']

W: sul lato W (ant.)
on the W side (front)

Z sul lato Z (post.)
onthe Zside (rear)

connessione aria  air connection
connessione aria con tappo

air connection with plug

——» smorzator e di finecorsa cushion adjustment

—>

N.B.

Il sensore del blocco integrato (SBI) si trova sempre
sul lato sinistro (PX)

Note:

SBI lock system sensor is always on the left side (PX)
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Ribaltatore , D.100, Blocco SBI, Ang olo Vario, Verticale std .
Swivel unit, D.100, SBI lock, Vario Op. Ang le, Std. Vertical

RFM100.2-121-V-PX-P-G-X
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SBI Sistema di bloccaggio ad  innesto
SBI: Teeth rack locking s ystem
# Tolleranze: fori spina: £0.02 | fori filettati: +0.1
#Tolerances: dowel holes: £0.02 | screw holes: 0.1
Alesaggio Momento Pressione Angolo d;zgszjg t?ar)
cilindro di ritegno Peso doéeser apertura Air
Modello Cylinder Holding Weight Working Opening consumption
Type bore moment pressure angle ® ba?r)

29°-45°-61°-77°
RAM100.2-121-V 92°-104°-121°

Coppia di carico max. (5 bar)
Max. torque by load (5 bar)
Angol o déapZrtura O
Openingangle O 92 A
Angol o déaper®uralk
Openingangle >92°/0 121A

150 Nm

110 Nm
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<

Ribaltatore, D.100, Blocco SBI, Ang olo Vario, Orizzontale std .
Swivel unit, D.100, SBI lock, Vario Op. Ang le, Std. Horizontal

RFM100.2121-O-PX-P-G-X
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o o £ ¥ @ 4 K
| © s o A SBI:Teeth rack locking s ystem
L
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M12x1 | ‘ | | Sensore SBI
""" SBI Sensor
M12x1
# Tolleranze: fori spina: £0.02 | fori filettati: +0.1
#Tolerances: dowel holes: £0.02 |  screw holes: 0.1
Alesaggio Momento Pressione Angolo d 202?5'? t?ar)
cilindro di ritegno Peso doéeser apertura Air
Modello Cylinder Holding Weight Working Opening consumption
Type bore moment pressure angle ® b:fr)

RAV100.2-121-O

[Nm ]

[Kgl

[ bar ]

29°-45°-61°-77°
92°-104°-121°

Coppia di carico max. (5 bar)

Max. torque by load (5 bar)
Angol o déapZrtura O
; R . 150 Nm
Openingangle O 92 A
Angol o déaper®uralk
110 Nm

Openingangle >92°/0 121A
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Ribaltatore, D.100, Blocco SBI, Ang olo Vario, Verticale simm. std.
RAM100.2-121-V/LS-PX-P-G-X Swivel unit, D.100, SBI lock, Vario Op. Ang le, Std. symm. vertical
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SBI Sistema di bloccaggio ad  innesto
SBI:Teeth rack locking s ystem
# Tolleranze: fori spina: £0.02 | fori filettati: +0.1
#Tolerances: dowel holes: £0.02 | screw holes: 0.1
Alesaggio Momento Pressione Angolo (EonsurTlo
o S ~ d 6 a r(5ibar)
cilindro di ritegno Peso doéeser apertura Air
Modello Cylinder Holding Weight Working Opening consumption
Type bore moment pressure angle (Su b:fr)

29°-45°-61°-77°
92°-104°-121°

RAVI100.2-121-V/LS

Coppia di carico max. (5 bar)
Max. torque by load (5 bar)
Angol o déapZrtura O
Openingangle O 92 A
Angol o déaper®uralk
Openingangle >92°/0 121A

150 Nm

110 Nm
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RAM100.2-77-O/LS-PX-P-G-X
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Ribaltatore, D.100, Blocco SBI, Ang olo Vario, Orizzontale simm. std .
Swivel unit, D.100, SBI lock, Vario Op. Ang le, Std. symm. horizontal
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SBI Sensor
M12x1
# Tolleranze: fori spina: £0.02 | fori filettati: +0.1
#Tolerances: dowel holes: £0.02 | screw holes: 0.1
Alesaggio Momento Pressione Angolo d 202?5'? t?ar)
cilindro di ritegno Peso doéeser apertura Air
Modello Cylinder Holding Weight Working Opening consumption
Type bore moment pressure angle ® be‘:r)

[Nm ] [Kgl

RAV100.2-77-0O/LS

[ bar ]

29°-45°-61°-77°

Coppia di carico max. (5 bar)

Max. torque by load (5 bar)
Angol o déapZrtura O
; R 150 Nm
Opening angle 092°
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Ribaltatore, D.1 25, Blocco SBI, Ang olo Vario, Verticale std .
Swivel unit, D.125, SBI lock, Vario Op. Ang le, Std. vertical

RFM125.2-129-V-PX-P-G-X
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SBI Sistema di bloccaggio ad innesto
SBI:Teeth rack locking s ystem
# Tolleranze: fori spina: £0.02 | fori filettati: +0.1
#Tolerances: dowel holes: £0.02 | screw holes: £0.1
Alesaggio Momento Pressione Angolo d 202?5'? t?ar)
cilindro di ritegno Peso doéeser apertura Air
Modello Cylinder Holding Weight Working Opening consumption
Type bore moment pressure angle ® b:fr)

15°-30°-43°-61°
RAM125.2-129-V 76°-91°-107°-129°

Coppia di carico max. (5 bar)
Max. torque by load (5 bar)

Angol o déapZrtura O

; R . 240 Nm
Openingangle O 92 A
Angol o déaper®uralk

} . i 180 Nm
Openingangle >92°/0 121A
A | do 27t >
ngol o dad ur a 65 Nm

Opening angle > 121°
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Ribaltatore, D.1 25, Blocco SBI, Ang olo Vario, Orizzontale std.
Swivel unit, D.125, SBI lock, Vario Op. Ang le, Std. horizontal

RFM125.2-107-O-PX-P-G-X

SBI Sistema di bloccaggio ad  innesto
SBI:Teeth rack locking s ystem

Sensore SBI

SBI Sensor
M12x1

# Tolleranze: fori spina: £0.02 | fori filettati: +0.1
#Tolerances: dowel holes: £0.02 | screw holes:  +0.1

Alesaggio Momento Pressione Angolo d EOQSEIST t?ar)
cilindro di ritegno Peso déeser apertura Air
Modello Cylinder Holding Weight Working Opening i
Type consumption
yp bore moment pressure angle (5 bar)

15°-30°-43°-61°
RAM125.2-107-O 76°-91°-107°

Coppia di carico max. (5 bar)
Max. torque by load (5 bar)
Angol o déapZrtura O
Openingangle O 92A
Angol o déaper®d®uralk
Openingangle >92°/0 121A

240 Nm

180 Nm
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